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BOITE D'ADAPTATION D'ANTENNE

ANTENNA TUNING UNIT

NOTE :
Ajouter 1500 aux repe\res de tous les elements
Ex.: COl == C1501 en nomenclature -
Adjoin 1500 1o the items of every component
Ex.: COl = C 1501 on schedule
ARbdir 1500 a los referencios de todos los elementos
Ej.: COl -= C1501 en nomenclotura
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